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1.Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczne] sq wymagania dolycruce
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z budowa odwietlenia ulicznego
ul.Legnickie] w Inowlodzu.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniezna jest stosowana jako dokument przetargowy przy
#lecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majy zastosowanie przy

wykonywaniu sieci oSwietlenia ulicznego w Inowlodzu ul.Legnicka wg

dokumentacji projektowe;j.

Kod CPV: 4531100000 — Roboty w zafiresie preewodow instalacji
elekirycznych oraz opraw elekirycznych,

1.4.0kreslenia podstawowe

1.4.1. Elektroenergetyczna inia napowietrzna wykonana przewodami
izolowanymi — linia zbudowana z przewodow roboczych peloizolowanych,
zawieszonych na stupach lub wsporikach,

1.4.2. Przewdd pelnoizolowany samonasny — prrewad z izolowanymi zylami
raboczymi ber elementu nosnego.

1.4.3. Element nosny — element prreznaczony do przenoszenia obeiazen
mechanicxnych preewoow,

|.4.4. Zawieszenie przelotowe — zawieszenie przewodu umozliwiajgee w
warunkach normalnych jego przesuwanie sig wzgledem konstrukc)i wsporczej
oraz umozliwiajace w stanach awaryjnych jego wvslizg z zawicszenia.

1.4.11.Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa — ochrona czesei
prrewodzgeyeh, dostepnvch w wypadku pojawienia sie na nich napiecia w
warunkach zakléceniowyeh.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgee robot
Wykonawea robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentac]a projektowa, ST 1 zaleceniami Inspektora Nadzoru.
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2. Materialy

2.1. Ogdélne wymagania dotvezgee materialow

Przed zaplanowanym instalowaniem jakichkolwick materialow przeznaczonych
do ninigjszyveh robol, Wykonawcea przedstawi szczegotowe inlormacje
dotyczace proponowanych materiatow i odpowiednie Swiadectwa,

Matcrialy nic odpowiadajace wymaganiom nic zostang dopuszczone do
zainstalowana..

2.2. Przewody elektroenergetvezne
Przy hudowie sieci odwietlenia ulicznegzo nalezv stosowac przewody izolowane
zgodne z dokumentacia projekiowa.

2.3. Osprzet przewodowy.
Osprzet do zawieszania i taczenia przewodow powinien by¢ dostosowany do
typu przewodu samonos$ncgo, jego napigcia znamionowego 1 przckroju.

2.4..Zerdzie
Linie wykonywac prey uryciu zerdzi Lypu ZN. Nie nalesy dopuszezac do
stosowania zerdzi posiadajacych peknigcia i odpryski betonu..

2.5.Elementy stalowe.

Wszystkie elementy stalowe nalezy w sposob trwaly oznakowaé przyjetymi
oznaczeniami. Konstrukcje nalezy zabezpieczy¢ antykorozyinie przer
cynkowanie na gorgco.

2.8.0dbiér materialow na budowie

Materiaty na budowe nalezyv dostarczac lacznie ze swiadectwami jakoscl,
kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.

Dostarczone na migjsce budowy materialv nalezy sprawdzié pod wzgledem
kompletnogei 1 zgednosct z danymi producenta.

W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwoscei co do jakoscei
materialéw, nalezy przed ich wbudowaniem poddac je badaniom okreslonym
przez Inspeklora Nadzoru.
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3. Sprzet

3.1. Ogaolne wymagania dotyczgce sprzetu

Wykonawea jest zobowigzany do uzywania jednego takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje nickorzystnego wplywu na jakosé wykonywanych robot. Sprzgt
usywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey 1 powinien
odpowiada¢ pod wrzgledem Lypow 1 ilosci wskazaniom zawartym w ST lub
projekeic organizacji robot, zaakceptowanym przez inspektora nadzoru; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien byé
uzgodniony i zaakceptowany przez Inweslora..

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace
zachowania warunkow wykonania Robot. zostang przez Inzyniera
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot,

3.2, Sprz¢t do wykonania robat
Wykonawea przystgpujacy do przebudowy kablowych lini
elektroenergetycznych powinien wykazac sig mozliwodeig korzystania z
nastepujacego sprzgiu;

- spawarki transformatorowey,

- wibromlowu elektrycznego lub spalinowego,

- koparki,

4. Transpart

4.1.0golne wymagania dotyczgee transportu

Wykonawca stosowagé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os
przy transporcie maleriatow / sprzegtu na i z terenu Robot,

4.2. Transport materialow
Wykonawcea przystepujacy do przebudowy kablowych linii
elektroenergetycznych powinien wykazad si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacych srodkow transportu:

- samochodu skrzyniowego,

- samochodu dostawczego,

- ciggnika kotowego,

- przyczepy dluzycowe,

- zurawla samochodowego 5-61,
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- samochodu lintowego z platformg i balkonem.
Przewozone materialy powinny by¢ uktadane i zabezpicezone przed ich
przemieszereniem sig zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
wytworce dla poszezegolnyeh elementow.

5. Wykonanic robét,

5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét

Wykonawea jest odpowiedzialny za prowadzenic robét zgodnie 7 kontraktem,
ordaz za Jakos¢ zastosowanych materiatow | wykonywanych robér, za ich
zgodnos¢ z dokumentacjq projeklowa, wymaganiami 8T, projektu organizacji
robot oraz poleceniami inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi edpowiedrialnoic za dokladne wytyczenic w terenie
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez inspektora
nadzoru.

5.2.Trasa linii napowietirzne;j.

Trasa linii napowielrzneg] powinna byé zgodna z dokumentacja geodezying
zatwierdzong przez Zespdl Uzgadniania Dokumentacji Projektowe;.
Tyczenie trasy linii powinien wykonywaé geodeta posiadajacy odpowiednie
uprawnienia.

5.3.Montaz i ustawianie konstrukeji wsporezych.

Nalezy ustalic miejsce i kierunek uloZenia montowanego stupa w stosunku do
osi linil dla zapewnienia najwygodniejszepo stawiania w zaleznodei od
wybrane] metody.

Przed ustawicniem stupa w wykopie nalezy przeprowadzi¢ jego montaz w
pozycji lezace], instalujge do Zerdzi konstrukeje stalowe, elemently uziemienia i
elementy ustojowe.

Zmontowany shup ustawi¢ w wykopie za pomocy dzwigu i wykonaé jego
posadowienie.

5.4.Zawieszanic przewodow.

Przewod rozeiagac na odcinku od stupa krancowego do kraicowego luh
odporowego. Po dociagnieciu przewodu do stupa krancowego (lub
odporowego) nalezy go zamocowad uchwytach koincowych na stale.
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Dynamometr do pomiaru naciagu nalery zamocowac pomiedzy uchwytem
(zbka) a stupem do kidrego prowadzony jest naciag.

5.5. Montaz pozostalego osprzetu.

Montaz porostatych elementow linii, jak ograniczniki przepigc, lampy
oswietleniowe, skrzynki bezpiecznikowe: wykonywaé po kompletnym naciagu
linii glowne).

6.Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoéci robdt

Do obowigzkow Wykonawey nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
inspektora nadzoru programu zapewnienia jakodci, w ktérym przedstawi on
zamierzony sposab wykonania robét, mozliwosei techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujace wykonanie robot xgodnie z dokumentacjg
projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez inspeklora
nadzoru.

Wykonawcea jest rowniez zobowigzany do prowadzenia Dziennika Budowy,

6.2.Badania przed przystypicnicm do robét

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien przekazaé Inzynierowi
wszystkic swiadectwa jakosci 1 atesty stosowanych materiatéw, Materialy bes
Lych dokumentow nie mogg byé wbudowane.

6.3. Badania po wykonaniu robat.
Nalezy dokonac pomiary opornosci uriomow.,

7. Odbior robét
7.1. Ogolne zasady odbioru robdét
Roboty podlegaja nastgpujaeym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajgeyeh i ulegajgeyeh zakrveiu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢} adbiorowl ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnernu.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z ST, dokumentacja projeklowsy i
poleceniami Inspektora nadzoru jezeli wsrzystkie badania | pomiary wg punktu 6
daly wyvnik pozytywny.
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8. Podstawa platnosci

8.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Podstawa platnosei jest protokot odbioru, stwierdzajacy wykonanie .robot
zgodnie z dokumentacja.

0. Przepisy zwigzane
9.1. Normy

| Norma SLEP-1-003 -Llektroenergetvczne linie napowietrzne
Projcktowanic 1 budowa.

2. PN-E-04700:1998 -Urzadzenia i uklady elektryczne w obicktach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania
pomontazowych badan odbiorczvch.

3. P SEP-E-001 -Prenorma I' SEP-E-001 z dnia 25.10.2001.

Sieci elektroenergetyczne niskiego napigeia.

Ochrona prreciwporazeniowa,

4. PN-B-06-50:1999 -Geolechnika. Roboly ziemne. Wymagania ogolne.

9.2. Inne dokumenty

Prawo Budowlane. Dz, Ustaw nr 207, poz. 2016 z 2003r. z
POZNIL]SZY ML Zmianami

- Uslawa — Prawo Fnergetverne. Dz, Uslaw nr 54, poz. 348 z dnia
10.11.2000r. wraz z péZnicjszymi zmianami.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23.06.2003 w sprawie
mlormac)i dotyezace] berpieczenstwa 1 ochrony zdrowia orarz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,l.
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Rozporzadzenic Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie
warunkow Lechnicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i
ich usytuowanie. Dz. Ustaw nr 43, poz.430 z dnia 2.03.1999r.

Zasady ochrony od przepiec i koordynacji izolacji sieci
elektroenergetycznvch ustanowione w 2001 1. przez Polskie Sieci
Elcktrocncrgetvezne S.A.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki w sprawic bezpicczenstwa i
higicny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetyeznych. Dz,
Ustaw nr &(), po-.912 z dnia 17.09.1999r,

Warunki techniczne wyvkonania 1 odbioru robot budowlano-
montazowych. TomV. Instalacje elekurvezne. Wyd. 1988r.
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