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I. SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST 0 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

1.1.1. Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogdélne odnosi si¢ do wymagan wspdlnych dla
poszczeg6lnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore zostang
wykonane w ramach:

Inwestycji : Przebudowy drogi gminnej w miejscowosciach Inowtodz, Zakos$ciele, Licigzna,
Zadlowice o dt. ok. 5,9 km

1.2. Zakres stosowania ST

1.2.1. Jako cz¢$¢ dokumentow przetargowych i1 kontraktowych Specyfikacje Techniczng nalezy
odczytywac 1 rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

1.3.1. Wymagania ogoélne nalezy rozumie¢ i stosowaé¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
punktami.

1.4. Og6lne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z ST

1 poleceniami InZzyniera.

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Dokumentacji Przetargowej przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
dokument okreslajacy lokalizacj¢ 1 wspolrzgdne punktow gtéwnych trasy, i jeden komplet ST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego rob6t. Uszkodzone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa zawiera opis techniczny zadania wraz z rysunkami przedstawiony w:
Uproszczony Projekt: Przebudowy drogi gminnej w miejscowosciach Inowlddz, Zakosciele,
Licigzna, Zadlowice o dt. ok. 5,9 km

1.4.2.1. Dokumentacja Projektowa przekazana zostanie Wykonawcy po podpisaniu umowy.
Dokumentacja Projektowa jest dostepna do wgladu dla Oferentow w siedzibie Zamawiajgcego
tj. Gmina Inow16dz ul. Spalska 2, 97-215 Inowtodz

1.4.2.2. Dokumentacja Projektowa do wykonania przez Wykonawce.

Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze si¢ koniecznym uzupetnienie Dokumentacji
Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i ST
na wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przedlozy je Zamawiajacemu do zatwierdzenia.

1.4.3. Zgodno$¢ robdt z Dokumentacjg Projektowg 1 ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Zamawiajacego Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w
cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej
Dokumentacji Projektowe;.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje nastepujaca
kolejnos¢ ich waznosci:

1) Specyfikacje Techniczne,

2) Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow w Dokumentach Przetargowych, a

o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktoéry dokona odpowiednich
zmian tub poprawek. W przypadku rozbieznos$ci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze
skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materiaty bedg zgodne z
Dokumentacja Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej 1 w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.




Cechy materiatéw i elementow budowli muszg by¢ jednorodne 1 wykazywac bliskg zgodnos$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa
lub ST, i wptynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy beda
niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, do
zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji zadania az do zakonczenia 1
odbioru koncowego robot.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow 1 pieszych oraz ogrodzenia, porgcze, znaki
ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne srodki do ochrony robdt, wygody spotecznosci i innych.
Wykonawca zapewni state warunki widocznos$ci w dzien 1 w nocy tych zapor i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledoéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inzyniera.
Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w

sposOb uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych
przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez inzyniera.
Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢ ze jest
wlaczony w ceng zadania.

1.4.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac¢ Teren Budowy w nalezytym porzadku,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 woko6t Terenu Budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan begdzie miat szczegdlny wzglad na:

¢) stosowac srodki ostroznos$ci i zabezpieczenia przed:

[ zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

[ zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bgdzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych 1
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanymi
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty
swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.




Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzymac zgod¢ na uzycie tych materiatow od wtasciwych organow
administracji panstwowe;j.

1.4.8. Ochrona wtasnosci publicznej 1 prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni Ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wtascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umies$ci¢ w
swoim harmonogramie rezerw¢ czasowg dla wszelkiego rodzaju robot, ktore majg by¢
wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i
powiadomi¢ Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane
wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni Ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzen na o$ przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamial Inzyniera. Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obcigzenie
osiowe nie beda dopuszczone na $§wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie Terenu
Budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe¢ wszelkich robdt w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami InZzyniera.

1.4.10. Bezpieczenstwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robodt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez
InZyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby sie¢ wodociggowa i jej elementy byly w zadawalajacym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru koncowego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie
zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpocza¢ te roboty nie poézniej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i
bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i1 wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i1 bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen,
metod 1 w sposob ciggly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac
kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.




2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materialéw

Wykonawca zobowigzany jest do uzyskania badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spetniajg wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajgcg raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode¢ pozyskiwania i selekcji do
zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materialdéw do robot.

Humus i1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdéw, dokopdéw 1 miejsc pozyskania piasku i
zwiru bedg formowane w hatdy 1 wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy
ukonczeniu robot. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na Terenie Budowy
lub z innych miejsc wskazanych w kontrakcie bedg wykorzystane do robot lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagan zadania lub wskazan Inzyniera. Z wyjatkiem uzyskania na to
pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrebie
Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegdlnione w zadaniu.

Eksploatacja zrodet materiatoéw bedzie zgodna ze wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialdéw do innych robét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne
do robdt byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ 1 whasciwos¢
do robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosci wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w ST, dokumentacji przetargowe;.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniami Zamawiajgcego w terminie
przewidzianym umows3.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony §rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materiatow.




Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniac¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach inzyniera, w terminie
przewidzianym umows3.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom zadania na polecenie Inzyniera
beda usunigte z Terenu Budowy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z dokumentacja przetargowa,
projektem technicznym, oraz za jako$¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robot.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokos$ci wszystkich elementdw robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce
na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot tub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1 elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentacji przetargowej, dokumentacji
projektowej, umowie, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier
uwzgledni wyniki badah materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i
przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakos$ci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie programu zapewnienia
jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robdt, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z Dokumentacja
Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera. Program
zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:

a) czes¢ ogolng opisujacy:

- organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0so6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych
robot,

- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wihasnego lub
laboratorium, ktéoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposéb oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw
mechanizmow sterujgcych a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;
b) czes$¢ szczegdlowy opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi,

- rodzaje 1 1l0$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie trans portu,




- sposéb 1 procedurg pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatoéw, odbiorow i
wykonywania poszczego6lnych elementow robot,

- sposob postgpowania z materiatami 1 robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i1 jakosci materiatoéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlgczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadawalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdéw oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z obowigzujacymi normami oraz z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach 1
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okres$lone, Inzynier ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacjg, zostaty prawidtowo wykalibrowane 1 odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen, sprzgtu, zaopatrzenia, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki
robdt, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatow i dopusci je do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi
Wykonawca.

6.3. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana
przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tytko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé
mozna wytyczne bazowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bgdzie przekazywac Inzynierowi kopie raportdw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakos$ci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakos$ci 1 zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatow u zrodta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy 1 producenta materiatow.

InZynier, po uprzedniej weryfikacji i systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialéw i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to




InZynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych
lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wtasnych badaniach przy ocenie
zgodno$ci materiatéw i1 robot z Dokumentacjg Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite
koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.7. Atesty jakosci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatow przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do
uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich peing zgodno$¢ z warunkami
podanymi w ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robdt bedzie posiadac atest okres$lajacy w sposodb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe beda posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi.

Materiaty posiadajace atesty a urzadzenia - wazne legalizacje mogg by¢ badane w dowolnym
czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodno$¢ ich wlasciwosci z ST to takie materiaty i/lub
urzadzenia zostang odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnos$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktoéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwatg technikg w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty 1 inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg z podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczego6lnosci:

- datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakos$ci i harmonograméow robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i1 daty odbioréw robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czesciowych i
koncowych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowe;,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed 1 w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jako$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczeg6lnych elementow budowy z podaniem, kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy be¢da przedtozone




InZynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.
(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materialow, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robét.

Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt (1)+(2) nastepujace
dokumenty

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne urnowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad 1 ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentoéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajacego.

7. ZASADY OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z Dokumentacja
Projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w Przedmiarze Robot lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na
pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary begda przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem robot, a takze w
przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach 1 zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedga wykonane w sposob
zrozumiaty 1 jednoznaczny.




8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajgcych zakryciu polega na ewentualnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
po6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jako$¢ 1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentdéw
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czg$ci robot. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot.

8.4. Odbidr koncowy robot

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartoS$ci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniu na pismie o tym
fakcie Inzyniera.

Odbidr koncowy robdt nastapi w terminie ustalonym w Dokumentacji przetargowej, umowie,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o
ktérych mowa w punkcie 8.5.

Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy, Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz
zgodnos$ci wykonania robdt z Dokumentacja Projektowa i ST.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupehniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robot uzupetiajacych
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robodt nieznacznie odbiega
od wymaganej Dokumentacjg Projektowa 1 ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
Dokumentach Kontraktowych.

8.5. Dokumenty do odbioru koncowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru konicowego robot jest protokot odbioru
koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

- Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami,

- Specyfikacj¢ Techniczna,

- Uwagi i zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i ulegajacych za
kryciu, i udokumentowanie wykonania jego zalecen,
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- Dziennik Budowy,

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z ST,

- Atesty jakosciowe wbudowanych materialow,

- Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan 1 pomiarow
zalgczonych do dokumentéw odbioru,

- Sprawozdanie techniczne,

- Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:

- zakres 1 lokalizacj¢ wykonywanych robot,

- wykaz wprowadzonych zmian a stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez
Zamawiajacego,

- uwagi dotyczace warunkow realizacji robot,

- datg rozpoczgcia i zakonczenia robot.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.6. Odbior ostateczny

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robodt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad odbioru koncowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w pkt 9 ST i w Dokumentacji
Projektowe;.

Cena jednostkowa begdzie obejmowac:

- robocizng bezposrednig

- warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Teren
Budowy oraz montaz i demontaz na stanowisku pracy),

koszty posrednie, w sktad ktorych wchodzg: ptace personelu 1 kierownictwa budowy,
pracownikow Inzyniera i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w
tym doprowadzenie energii 1 wody, budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyczace
oznakowania robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe
placow 1 bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robdt, ubezpieczenia oraz koszty
Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkow
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie zobowigzujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy
wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Przedmiarze Robot
jest ostateczna i wyklucza mozliwos$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robdt objetych
ta pozycja kosztorysowa.
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I1 . Szczegolowe Specyfikacje Techniczne

SST 1 -ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace odtworzenia osi trasy 1 wytyczenia sytuacji
elementow sieci wodociggowej z pomiarami wysoko§ciowymi.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja:

» wykonanie robdt zwigzanych z odtworzeniem osi trasy, usytuowania elementow sieci
wodociggowe;j

» zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie

Przyjeto konieczno$¢ robdt na ogdlnej dtugosci

- 500 m

1.4. Okreslenie podstawowe

Punkty gltoéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowe

i koncowy punkt trasy.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami, wytycznymi i okre§leniami w dokumentacji projektowe;.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robo6t i ich zgodno$¢

z Dokumentacjg Projektowa ,ST 1 poleceniami Inzyniera.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w poz. I. Wymagania ogdlne dot. robot
instalacyjno budowlanych

2. Materialy

Do wykonania robot konieczne sg nastgpujace materialy: stupki betonowe, rury stalowe, pale
drewniane. Do utrwalenia punktow gtownych trasy oraz osi trasy w terenie nalezy stosowac
pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, o dlugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane
umieszczone sg w sasiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢
srednice 0,15 m. i dlugo$¢ okoto 1,0 m. Do stabilizacji punktéw gtownych 1 posrednich w osi
trasy na istniejgcej sieci nalezy stosowac prety metalowe, Srednicy okoto 5 mm i dlugosci 5 cm
oznaczone poza granicg robot ziemnymi $wiadkami dlugosci okoto 0,5 m. o przekroju
prostokatnym.

3. Sprzet

3.1. Do wykonania tego typu robot konieczny jest sprzet geodezyjny taki jak:

* dalmierze

* niwelatory

* tyczki 1 taty

* taSmy stalowe lub parciane.

4. Transport

Dowolny rodzaj srodkéw transportowych stuzacy do przewozu geodetow, sprzgtu geodezyjnego
oraz materiatow potrzebnych do stabilizacji osi trasy i1 zakresu robot.

5. Wykonanie robét

5.1. Wyznaczenie trasy i elementow konstrukeji obiektu

Polegaja one na oznaczeniu osi i krawedzi mierzonych elementow.

5.2. Wyznaczenie punktow wysoko$ciowych

Punkty wysoko$ciowe nalezy umieszcza¢ poza granicami projektowanej budowli w miejscach
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dostepnych, nie ulegajacych zniszczeniu z doktadnoscig do 0,5 cm. Punkty te nalezy zaktadaé
na obiektach istniejgcych lub nowo zatozonych punktach wysokosciowych (stupki betonowe z
bolcem).

Doktadnos$¢ wyznaczenia:

os$ trasy z doktadnos$cig do 0,1 [m]

obiekty 1 urzadzenia z doktadnoscig do 0,5 [m]

6. Kontrola jakosci robot

Kontroli podlega doktadno$¢ wykonanych prac pomiarowych, 1 nalezy prowadzi¢ ja wedlug
og6lnych zasad okre§lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymi s3: - odtworzenie osi trasy i obiektow — [m])

8. Odbior robot

Odbidr robot polega na sprawdzeniu zgodno$ci wyznaczonych elementéw z Dokumentacja
Projektowa wg zasad okreslonych w poz. II. Wymagania ogo6lne dot. robét instalacyjno
Budowlanych

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dot. podstawy ptatnosci podano w II. Wymagania ogdlne dot. robot
instalacyjno budowlanych

9.2. Ile projektowanych jednostek obmiarowych

Nalezy wykonac

L =640 [m];

L =300 [m]

10. Przepisy zwigzane

Instrukcja techniczna O—I. Ogo6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych

Instrukcja techniczna G—3. Geodezyjna obstuga inwestycji . G.U.G 1 K. Warszawa 1979 r.
Instrukcja techniczna G—i. Geodezyjna osnowa pozioma. G.U.G i K. Warszawa 1978 r.

Instrukcja techniczna G—2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna. G.U.G 1 K. Warszawa 1983 .

Instrukcja techniczna G -4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe. G.U.G i K. Warszawa 1979 r.
Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne G.U.G 1 K. Warszawa 1983 r.
Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne G.U.G i K. Warszawa 1983 r.

SST -2 ROBOTY DROGOWE

Warstwa podbudowy z kruszywa

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru
podbudowy z kruszywa tamanego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja:

* Mechaniczne rozscielenie dolnej warstwy kruszywa.

* Reczne odrzucenie nadziarna.

* Zageszczenie warstwy dolne;.

* Mechaniczne rozscielenie gornej warstwy kruszywa.

* Zageszczenie 1 profilowanie warstwy gornej z nawilzaniem woda.

1.4. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami,
wytycznymi i okresleniami w dokumentacji projektowe;.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot
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Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w poz. I. Wymagania ogélne Wykonawca robot
jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST
1 poleceniami InZzyniera.

Wymagana no$nos¢ podbudowy zasadniczej z kruszywa w zaleznosci od kategorii ruchu
Tablica 3

Kategoria ruchu Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy
uzyciu plyty o $rednicy 30 cm [MPa]

Pierwotny Wtorny

Ruch lekko s$redni i $redni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniczej z kruszywa powinien by¢ wigkszy niz

50 MPa.

Zageszczenie podbudowy z kruszywa nalezy uzna¢ za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtérnego

modutu odksztalcenia M"E do pierwotnego modutu odksztatcenia M'E, mierzony przy uzyciu

plyty o $rednicy 30 cm, jest nie wigkszy ad 2,2:

ME"/ME '<2.2

2. Materialy

2.1. Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow

Ogolne wymagania dot. materiatdéw podano w poz. II. Wymagania ogdlne

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dot. sprzetu podano w ST poz. II. Wymagania og6lne. Jakikolwiek sprzet,

maszyny 1 urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych robot zostang przez

InZyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. Transport

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dot. transportu podano w ST poz. I. Wymagania ogdlne dot. robot

drogowych

5. Wykonanie robét

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST poz. I. Wymagania ogdlne dot. robot drogowych

5.2. Warunki wykonywania podbudowy

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot

uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty drogowe.

6. Kontrola robot

6.1. Ogoblne zasady kontroli jako$ci robot

Ogo6lne zasady kontroli jakosci robot podano w ST poz. II. Wymagania ogdlne dot. robot

drogowych

6.2. Kontrola prawidtowos$ci wykonywania podbudowy

Sprawdzenie jakosci rob6t ziemnych powinno by¢ zgodne z norma:

Normy techniczne na wykonanie robdt objetych rozdziatem okreslaja:

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST poz. I. Wymagania ogélne

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robot jest 1 m 2

[lo$¢ robot okresla sie na podstawie Dokumentacji

Projektowej z uwzglgdnieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w

naturze.

8. Odbior robot

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ST poz. I. Wymagania og6élne

Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi robot zanikajacych, ktory jest

dokonywany na podstawie wynikéw pomiardéw 1 oceny wizualnej. W przypadku stwierdzenia
14




usterek, Inzynier ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je na
koszt wtasny w ustalonym terminie.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dot. podstawy platnosci podano w I. Wymagania og6lne

9.2 Tlo$¢ projektowanych jednostek obmiarowych

Zgodnie z Przedmiarem Robot
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